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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTICAS

Inercia del motor 0.05 kg.m?

Potencia max. Presiéon

max.

cl O (2)

desfavorables

cm?3/rev [cu.in/rev]lcm3rev [cu.in/re kW [HP] kW [HP] bar [PSI]
7 730 [44.5]| 365 [22.3]
8 837 [51.0]| 419 [25.5]
w O 9 943 [57.5]| 472 [28.8]
2 3 50 [67] 25 [34] 450 [6 527]
S = 0 1048 [63.9] 524 [32.0]
Qo »n
2% 1 1147 [70.0]| 574 [35.0]
[}
T3 2 1259 [76.8]| 630 [38.4]
" =
% 9 1263 [77.0]| 632 [38.5]
- O 0 1404 [85.6]| 702 [42.8]
W 50 [67] 25 [34] 400 [5 802]
2 1 1536 [93.7]| 768 [46.8]
2 1687 [102.9 844 [51.4]
629 [38.4]
—
2 ‘é A 1048 [63.9] 50 [67] 25 [34] 450 [6 527]
28 419 [25.6]
O ©
32
9 é - 843 [51.4]
& WA 1404 [85.6] 50 [67] 25 [34] 400 [5 802]
- =
561 [34.2]
@ 1cilindrada

& 2cilindradas

* Véase la opcion "M" para una velocidad superior.
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

CcODIGO

cm3/rev [cu.in/revlgm3/rev [cu.in/rev

(1 (2 ¢

7 730 [44.5]] 365 [22.3] Sin fijacién 1 4
8 837 [51.0]| 419 [25.5] Con fijacion 2 5
- 1 Cilindrada Lavado Twin-Lock™
g = 0 1048 [63.9]| 524 [32.0]
0
E% 1 1147 [70.0]| 574 [35.0]
- > 2 1259 [76.8]| 630 [38.4]
©
§ 9 1263 [77.0]| 632 [38.5]
a 0 1404 [85.6] 702 [42.8] ;
7]
s 1 1536 [93.7]| 768 [46.8] Sin cubierta de distribucién 0
2 1687 [102.9] 844 [51.4] Bridas I1ISO 6162 DN 19
_ © DN13 1
629 [38.4] anexmnes ISO 9974-1 (5}
" d Bridas ISO 6162 DN 19
=} g A 1048 [63.9] © DN13 2
S50 0 .
Conexiones ISO 1179-1
S 419 [25.6] X 124
=] Conexiones I1ISO 1179-1 3
52 Conexiones 1SO 9974-1 4
38 o 843 [51.4] Bridas ISO 6162
5 E DN19 7
- 2 A 1404 [85.6] Conexiones SO 11926-1 (1)
561 [34.2] Conexiones 1SO 11926-1 A
@ 1cilindrada
€ 2cilindradas *
Distribucion de 1 cilindrada 1
Distribucion de 2 D Relacion 2 &
cilindradas Twin-Lock™ E Relacion <2 Placa sencilla NERE
(Sentido horario) E Relacion >2 Sin freno Placa reforzada 1117
Distribucion de 2 G Relacion 2 Tapa de proteccion del frenoroscada | T | L | 2
cilindradas Twin-Lock™ H Relacion <2 Freno Tapa de proteccion del freno cortada | F | L | 2
(Sentido antihorario) J Relacion >2

6 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modularesMS11 - MSE11

COMERCIAL

P S
1 2 3 4 1 2 3 4 5
HEEEpEEEEENR
v Conexion
Sin cable 1 8
0  Sin palier Salida de cable a la derecha 2 M14 x 1.5 E 5
1 Sin fijacion Salida de cable a la izquierda 3 3 2
2  Fijacion tipo «orejas» Sin cable Q % 1
7  Palier DYNA+™ Salida de cable a la derecha R M10 x 1 i e
v Salida de cable a la izquierda S §
Sin eje 0 Sin freno O Dpyna+™
5 x @24 sobre @225 1 Con freno !
10 x @22 sobre @225 2
8 x @22 sobre @275 7
12 x @20 sobre @205 3 Sin opcién ni adaptacion
10 x @22 sobre @225 6 Juntas de elastomero fluorado
10 x @24 sobre @225 G Sensor de velocidad T4 (sin direccién de rotacion)
Freno de tambor Mineral P Tapa de freno sin tapon
(315 x 80) DOT3&4 Q Irrigacion
Para palier con eje macho A Palier industrial
Diamond™

Sin pernos

Predisposicion al sensor de velocidad

Cubierta de distribucién de doble centrado

Canal central

Drenaje en el palier

Con pernos + tuercas

Medio abrasivo

Con pernos

Pintura especial o ausencia de pintura

Aguijeros roscados M

Ejes machos

nlwin| - -

Estanqueidad reforzada

Fijacion especial de la llanta

Alto rendimiento

Estriado NF E 22141

[

Tratamiento térmico del eje

Estriado DIN 5480

Alta velocidad

Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante)

Sensor de velocidad TR (con direccién digital de rotacién)

Soft Shift™

4 0NO|Z|«|I|O|mMO|0|w >o|loNo|ujwlnv o

:

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Instrucciones:

Este documento esta destinado a los fabricantes de las maquinas que incorporan productos de Poclain Hydraulics. En él se describen las
caracteristicas técnicas de los mismos y se especifican las condiciones de instalacién para asegurar un funcionamiento éptimo.

Este documento incluye avisos de seguridad importantes, sefialados del siguiente modo:

>

Asimismo, el documento incluye instrucciones esenciales para el funcionamiento del producto e informacién general, sefialadas del siguiente
modo:

PR ®JebEBER

Cabe recordar que las vistas proyectadas que figuran en este documento se han realizado con el sistema métrico.
Las medidas indicadas en las ilustraciones aparecen expresadas en mm, asi como en pulgadas (medida en cursiva, entre crochetes).

Dimensiones del motor estandar de 1 cilindrada é 86 kg [189 Ib] [112 kg [246 Ib]
v' 2L [120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]

- 349 max. [13.74 max.|
© 295 max. [11.61 dia. max.] - 2184 [8.59) . 1
150.59],_ 515203 | R.L
| 14foss_ || 10 [0.39] f
T T
og) ;
g =
o 8. XD
N & S P
| O
S -
'-'“I wm T
""?i & & J
8o 1 2
- @ 335 :s:; 1 | — 4
[14.76dia] sy b ! [
|24 @225 | 215[0.85]
0 335 max, [13.19 max.
[ 2x4 0.89 dia. 0.0039) e max, [13.19 max]

8 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

MOTOR RUEDA

Dimensiones del motor estandar de 2 cilindradas ﬁ‘] 90 kg [198 Ib] |116 kg [255 Ib]
‘rIﬂ 2L [120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]
365 max. [14.37 max.]
| o 218.4 [B.59]
103 11X @ 295 max. [11.61 dia. max]  15[0.59], " 77 13.031 )
[4.06]" Y ' 14 f0.55_| || MS5Medl | i S A
. | e 0039 1y
‘fgi* | /4 UL
= . o
:E‘ b =
S5 - 2 e = D _KD_
88 % ¢ =2 Hpo! /
=2 4 = --_ﬁlb'- e 7
IS ES s|F HP !
°3 & ® % = L o
1 | 5 b ]
b | T
| S | |
[14.76dia] | 18.5/0.65] | |, |
\ +0.25 1 j
\ 24 @225%% L | &
+ 0L 0098
[Z2x4 0.89 dia. -0.0033]
Dimensiones del motor estandar Twin-Lock™ ﬁ‘] 90 kg [198 Ib] |116 kg [255 Ib]
Y" 2L[120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]
BTN ; At j A :
Pl 7 7, 5 AeR—
103 R _1_.\ I.'@fggﬁ_’ﬂ'ﬂ‘_’&;.fﬂ;ﬁ?_f_“?ﬂﬂ_‘f_-l 15 [0.59] K " 51 [2.01 o i A1-R
fa.osph o 14 [0.55]_| aiefiea T/ A
\ f T 10 [0.38] 5 R 4 PP .
— e _ o — L
‘T g | 1
3% g HIE XD
e $§§ 4% - | |
l 8 8 ﬂ % i.;% & ’
-3 & il = i
v e = = g
Y &=
@315 T = @33 - L
fia76cia] |\ A2 [13.19 dia ] 37501471 |,
L 16.5f0.65] | |,
\ +0.25 +0,0098
\ 2x4 @ 22,501 [2x4 0.89 dia. -0.0039] 334 [13.15] e B

c

B
C
D

(1)

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones
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O Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

1f1]1]o @225 @24 14

T2 3 4 [8.86 dia] [0.94 dia] [0.55]
P

1| 2]1]o @225 @22 14

T2 3 4 [8.86 dia] [0.87 dia] [0.55]
P

1]3|1|0| @1607 @2050 @250 1744  @2895 @20 12x 15
[6.33dia] [8.07dia] [9.84dia] [687] [1l40dia] [0.79dia]  M815  [0.59]

1ls[1]0 @225 @22 2 T |
T 2 3 4 [8.86 dia] [0.87 dia] [0.83]
P
L'_“ o
1[7]1]o @275 @22 14
T 2 3 4 [10.83 dia] [0.87 dia] [0.55]
P

Pernos

g

M18 x 1.5

mm  [in]
23[091] =

25 [0.98] r'_-fl _

26 [1.02]

[Ib.f

Distintos
pernos

5 [0.20]

Lo el

Tornillos M12

(*) Los pares de apriete son los correspondientes a las cargas indicadas.
(1) Llanta : Par de apriete propuesto para fijaciones de llanta (revestimiento de acero Re > 240 N/mm2 [> 34 800 PSI]).
(2) Estandar : Par de apriete propuesto en los demés casos (carcasa de acero Re > 360 N/mm2 [> 52 215 PSI]).

10 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas

Estatica : 0 rev/min [0 RPM]

0 bar [0 PSI]

Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cé6digo 0, sin

carga axial con el par max.

[1]1f2]0]

L.t i . . r. 9. 044

Duracién de los rodamientos

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presion
media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin
MM carga axial.

kL
i

1 2 3 4
p i
H‘tm ”}]
e - T S e e T i e am
- Ltd Lk t.%.9 b e .ty .47
210] e i "l ne
1 2 3 4 b iE “/
| s i
P f"
.J.'u ) L] ;ﬂ‘]! - -ml 1:“:"’“:‘" ‘ﬂjl ) \-l'u'
&L ..ty .49 b sty .49
l 2 3 4 “_ i L - i
P e b ==\
e T e am B4 -: S e 3l
T [ AL G I P L PR . R e Lt 1. 1.1 1. 559
1. e - 1ed
BOBO /) \New /Z \ o
1 2 3 4 -
b i i "%"" -
sE S ==l SN
o (NI IERR b ey rr .y .49
- mom
(1]7J1jo] i Ny " e
1 2 3 4 //u-l
L L 1o w = L 1
P W ="

i
i
k
i
¥

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones
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POCLAIN HYDRAULICS

O Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Variantes del palier (continuacion)

@225
[8.86 dia]

8.6 dia]

12
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Curvas de carga (continuacién)

Cargas radiales permitidas Duracién de los rodamientos

Estatica: 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cé6digo 0, sin
carga axial con el par max.

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presion
media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin
MM carga axial.

Modularidad y
Cédigo comercial

Ly 4. f. . 9. 4.4.F L.y 4 .89, 9.7
. .
| 5o es | 3w ess
e e
L swam | mam
[1]G]1]0) 5
T 2 3 4 i i L rwom "#ﬂ, T
P = =" :
" » " ’ <]
Fa ] s as ] a3 @8 IS0 Fa ] s as ] E k] a8 IS0 E
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 \

Dimensiones del motor estandar de 1 cilindrada

MOTOR PALIER
)

88 kg [194 Ib] [114 kg [251 Ib]

Ya 2L[120 cu.in)| 1.5L [90 cu.in]

380 max, [14.96 max.] -

Modularidad y
Codigo comercial

17 [0.67] L9
2333 [3.158] -l | F i
R 1 X @ 205 max, [11.61 dia, max] L Meaapen . | RL
G % N i RN [ 2 7.3 7/
_____ W 11,671 -
i S A
| LA i g
i i =] z ] o | g
= —- el
s , : XD =
EE £ EE % | H= S0 o
b e R E . S
E g ] i e P e i ey i © = =
:_“I ey B ==
Beg = | B
15 12 s
| 1
[14.76 dia.] = — B 5
14,76 cii, | | [}
\ ) 26 2 [1.10 £ 0,07 =
24022501 L P ;f‘ g 4 . ]
s max, A nax
mdommiﬁ} st MLLT Y L5 - - ’6
Dimensiones del motor estandar de 2 cilindradas & 88 kg [194 Ib] [114 kg [251 Ib] 2
Yﬂ 2L [120 cu.in]] 1.5L [90 cu.in]
F_A
>C
0.2
= 308 max. [15.28 max] < 88
- 2B55[10.45] 2 o2
L azws7meo  _ | Y ==
103 1.Y @ 295 maoe, [11.67 dia. max.| |, 1|27 mse AR TA
[4.06] a5 | |, wes2me %
nem | | 2810 X
>
i i ] amy |_:.
== e
=30 i i o f ??
za - | ¥ : — XD
2 ==3 E ot D @
ag !
' PR DT :
EHdage s i =
- @ma & 1
b = o
@ |= 1 =1 )
L]
@ 375 B
[14.76 dim, ) [ AP o S
+ X
24 @ 225 -g;‘:-sI L 2335 [9.19] B
[2x4 0.89 dﬁa.ﬁm ke 366 max. [14.4 max] | §
iel
(8]
o
O
15
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

c

=
Estriado DIN 5480
|2]A]s5]0] @Nominal 80 [3.15] R2.75 80
12 3 4 Médulo 3 [R 0.11] LI

P

z 25

Estriado NF E22-141
|2]A]1] 0] @Nominal 75 [2.95]
12 3 4 Médulo 2.5
. Z 28

n

R2.75
[R0.11]

Acoplamiento estriado

N : @ Nominal.
Mo : Médulo.
Z :N°de dientes.

Norma DIN 5480

Angulo de presion 30°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

Norma NF E 22-141

Angulo de presion 20°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

Correccién Tolerancia
Mo pm - [pin]
25 2 +103/0
' [0.08] [+4.055 /0]
3 0.85 +71/0
[0.0335] [+2.795 /0]

Tolerancia general : + 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.
Tratamiento de endurecimiento para obtener R = 800 a 900 N/mm2 [R = 116 030 a 130 533 PSI].

16 30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas

Estatica : 0 rev/min [0 RPM]

0 bar [0 PSI]

Dinadmica: 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cédigo 0, sin
carga axial con el par max.

Duracién de los rodamientos

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién
media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin
carga axial.

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

7 o5 g 45 -1
PRS- L f h
Badad o
18
000 L=t .
| L=t
A0 s T
1 2 3 — n_____________-—--'—‘_-_.
| 10000 p— |
- L mo
=(TTit
" : ..4._| A
30 W @ @ B 40 20 B
1 oF o8 1
I h i 1 h
- o o0t
2[A[ L]0 — B i I o
1 2 3 4 w____.—-l-'l':__._..——-"'..-'.
P e e
L 10 000 s
o] L raoox
L) (] I.:Ei"l L]
30 w w8 ® TR
G
c e S
G o
[2]A]1]0] 9675 [381]

[2]A]5]0] 10125 [3.99]

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones

30/01/2013
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 \

HIDROBASE Y DISTRIBUCION

m 1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
[M[s[ef1]1]} =2
v S
Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada 1|1 44 kg [97 Ib] 67.5 kg [148.5 Ib] S
A |EEH s
1]2 48.9 kg [107.6 Ib] 72.4 kg [159.3 1b] g o
55 0.75 L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in] §j§
D D ¥ - O
1 2 3 1 2 3 P -:
[1]2] Rt
177 max. [6.97 max ] 3
033 @ 295 max. (11.61 dia. max.] - 1207475 . | 5
H:i.fﬂdra._]'“\ f 47.2(1.86] | _ |/ RL =
\ rje2rn,_ |, F 4 o
g NS x 2
i
| T
e 4 LY
=X~ ;" m l D KD
il & 3 ,
:E "“: %I | .-'; §
NgEe §| B d g
Tieg® ' S
g &5 °
g o N I o =
g % E -
) SEN
[14.76 dia,] \ o 9.2 [0.36], 163max. | B _
S 2x4 @ 22501 f6.42 max.] >c
[ 2x4 0.89 dia. '0.0035] 25
22
c 55
A
B
[
D
Estriado del bloque cilindro "
(segln la norma NF E22-141) %
(i
Nivel sobre 2 medidores
DA Y | )
75 [2.953] 5 [0.197]
3
=
2
2
O
19
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de ladistribucién de 2 cilindradas

67.5 kg [148.5 Ib]

44 kg [97 Ib]

|2 |2 | |48.9 kg [107.6 Ib]

72.4 kg [159.3 Ib]

E

0.75 L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]

D D

1 2 3 1 2 3

Y_ A 1

T

194 max. (7.647 max] 1 y

1-¥ 1@ 295 max. [11.61 dia. max.] BETTYY . T
@335 R 110.7 [4.36] |7 AR
e, T, D 103 UL L HF
SN N /14.06] aranesll, A x
103 / s MY 47 O
[4.06] 3 51 N — -
i gl
20° Ei:: " ] | = E
[ b L] i ! XD 5
I - e E g O 3
. = = 1= il ] ; &
2.D“E T E ____%__!_____ E’ ::'
— = [ I =
¥ 2 A od
20 = ] ) L&) o
b 1= =t s &
b T B
@375 - Lenih — 1
[14.76 dia.] 120204.73]
\ ond @ 22.5'3 <5 163 max. [5.42 max.]| . B

+0.0008
[2x4 0.89 dia. -0.0053]

Dimensiones de la distribucion de Twin-Lock™ g2 [[2JET] ] 48.9kg 12076 1b] 72.4 kg [159.3 Ib]
5 Y“ 0.75L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]
LR ALAR
1 2 3 all i |
2[E] | )
194 max. [7.64 max.]_
_ 11202 [4.72]
103 1 @ 295 max. [11.67 dia. max.| 1107 [4.36] _ N 1
M09 103 a7.2[1.86] _ _ X
[4.06] — - 5
1 . 1l A1-R
0= 20° ] o XD
= 3 D
1 =) =
' 20° - —tH -}’ E)
~ L
[ B °s &
2 S 3 & &
’ y @ ¢
2 375 @ 335 ! - L
Hi$:eB0m 93 [3.66] [13.19 dia.] 106 [4.97], A2
163 max. [6.42 max.] e -

(.25 {1 O0a8
2x4 © 22.5 0.1 [2x4 0.89 dig. -0.0039]

20
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Dimensiones de ladistribucion de 1 cilindrada

con lavado integrado

D

1 2 3

1 2 3

‘E“ 44 kg [97 Ib]

AOR
1]4 48.9 kg [107.6 Ib]

67.5 kg [148.5 Ib]

72.4 kg [159.3 Ib]

&

0.75 L [45 cu.in]

0.92 L [55 cu.in]

D L3

177 max. [6.57 max.

i

: 1
s i @ 295 max. [11.61 dia. max.] :
(1319 dia]" w1207 [4.75] RL
“ R . 1 / X L 47.2[1.86] | _ ;
1045 %\ S 1 ﬁ'iﬁ'
[a.11f [4.11] ! i — |
207/ 3 o= ~ 7 mgi
! | S= 3 ! X0 3
¢' { Eﬂ:.f L?@o' | L = ol
) ] 1 | o |
&) ; = A b
. 0 o 1= £
i & 1 3
. o . Qg
20 . =151 & g
1 S
_Bars [} 1 1
[14.76 dia.] e |
.."'\_2“4 0_22'_5 01 - 163 max, - B -

. 0008
[ 2x4 0.89 dia, -0 0035]

Dimensiones de la distribucién de 2 cilindradas

[6.42 max.]

44 kg [97 Ib]

con lavado integrado

|1 |4 | |48.9 kg [107.6 Ib]

67.5 kg [148.5 Ib]

72.4 kg [159.3 Ib]

fa
&

0.75 L [45 cu.in]

0.92 L [55 cu.in]

D D L 5 ¥ &
1 2 3 1 2 3 @E’ . Q@H
A 10 "~ H
2[5] | 2f4] | S g g
84 max. [7.64 max], 1
Y
1.¥ @ 295 max. [11.61 dia. max.] . 146575 _
@ 335 110.5 [4.35] A-R
[13.19 dia.] X 103 '
103 [4.08] 47.2[1.861|, . X
LAY
{4.06] i ' s [HTT =
' ' 1]3 £
20° o S = I B
=\ = [ = =5
. e E I | XD s
$ 2 £ L D 5
20° L] v ] :I e U J: E‘
3 iy m & ] [ = =
A & ' i o
5 - - Lok
o ¥ ' (%]
20 i s 2
A LI
@ 375 y R Y
[14.76 dia.] — 51028 L120M4.72]
T GO09E 163max, _ B _
[2x4 0.89dVa. -0 oo3a] [6.42 max.|

o(O]|m

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de ladistribucion de 2 cilindradas ‘E“ 48.9 kg [107.6 Ib] 72.4 kg [159.3 Ib]
Twin-Lock™
5 Yﬂ 0.75L [45 cu.in] 0.92 L [55 cu.in]
1 2 3
2 ]
194 max. [7.64 max.
5 (-sm e Tl y
RT3l 14 [0.55] @ 295 max. [11.61 dia. max. | 146 [5.75]
i3 =t 1105 [4.35] A1-R
{4.08] 4r.2[1.86) , . X
L]
i s11 LT
‘ JdJb=1 I et
20° o HH-Zl | B g
: - - =
F % I ] ¥ D xn I’.'I!i-
] = A1 ¥ B
. B 10 &
20 = -—-——j-_—— =M - EF e
¥ : Z- | g =
i & ! L5
= -] i X
20° =t i 8 2
4 a T g
@ 375 ] SE1 1
[14.76 dia.| 120 [4.72]
+0.25
2x4 @ 22501 | 163 max, B _
+0.00648 : 3
[2x4 0.89 dia. 00039 6.2 max]
Lavado
Cuando solicite una codificacion, debe indicar los datos sobre el umbral del selector y la valvula.
Distribuidor selector Ap 4
bar
Umbral del PSl]
selector
bar [PSI] p2 |
8 [116]
P1
Valvula equipada il
P1 P2 -
bar [PSI]
13.5 [195] .
18 [261] . . . ' . —
22 [319] 25 [363] Q2 Q
L/min [GPM]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Fijaciones del chasis

T

: L
ILN [ N I A

P

DM (1)
Motor rueda 285
[11.22] 0.2
Motor palier 280 [0.008]
P [11.02]
(1) 0.3 [+0.012]
+0.2 [+0.008]

*: Valores min. segun el par y la carga de transmisién.

[302 Ib.ft]

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones

30/01/2013
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

Acoplamientos hidraulicos

Conexiones

DYNA+™

ISO 6 162 ISO 6 162
DN19 PN400 M 18x15 M 16x15 M 16x15 M 14x15
DIN 3852 ISO 9 974-1
°
o
°
c
= BSPP ISO 1179-1
o [3/4" dia.] [1¥2" dia.] [3/8" dia]
) -—— ComMze  mMBAS MBAS MBAS MMdS
DIN 3 852 ISO 9 974-1 M 33x2 M 18x15 M 16x15
R-A 12 Y X X XD
I1SO 6 162 ISO 6 162
% DN13 PN400 M 18x15 M 16x15 M 16x15 M 16x15 M 14x15
% DIN 3 852 ISO 9 974-1
£
3
o~
BSPP ISO 1179-1
[3/4" dia.] [1¥2" dia] [3/8" dia.] [3/8" dia.]

ISO 6 162 ISO 6 162
DN13 PN400 M27x2 M 18x15 M 16x15 M 16x15 M 16x15 M 14x15

DIN 3 852 ISO 9 974-1

M 10x1
ISO 9 974-1
M 14x15

N
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Rendimiento

Rendimiento total

Valores medios ofrecidos a titulo indicativo,
para el codigo de cilindrada 0, tras 100
horas de uso con fluido hidraulico HV46 a
50°C [122°F].

RPM

MS11

TO00
6000

4000
3000
2000

1000

0 10 20 30 40 50 60 TO BO 90 100 %

MSE11

m:'}f;f /

300

200

100
50 =3

BODD
7000
= 4000 6000

= 3000

- 3000 4000

2000

- 1000 1000

0 10 20 30 40 50 GO TO

80 90 100 %

A

M.mi
Ba PEI o
& ﬁ
-

Par real de salida

trfmin
RPM
s 450 | sc00
s 4010
e 350 - 4000
300
— 250 - 3000
St - 2000
150
100 |- 1000
50 100 150
e 400 000
e 350
- 5000
— ) ] - 4000
— — 00 = 3000
150 = 2000
100
- 1000
50 100 150

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

30/01/2013
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POCLAIN HYDRAULICS

26

30/01/2013



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

FRENOS

P S
1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEEpEEEEEN R
t 8
c ©
o E
= ©
FE
Efe)
'g 2
>3
@)
Desbloqueo de emergencia
©
o
[0}
=
S
S
H M16 9o
o
o5 140 N.m =
[103 Ib.ft]
P
.2
©
L a
Principio del freno =
Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presién. El muelle ejerce una fuerza sobre el piston, que a su vez %
aprieta los discos fijos y méviles, garantizando asi la inmovilizacién del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcién de la presién s
de desbloqueo.
>c
09
(%2}
35
-g o
S
C S5
SEyfa)
Par de frenado de estacionamiento a 0 bar en el carter
(freno nuevo)
Par de frenado dinamico de emergencia a 0 bar en el carter
(permite realizar 10 frenados de emergencia méax.)
Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter*
Presion minima de desbloqueo ;4
Presion max. de desbloqueo 5
N S
Capacidad [
Volumen de desbloqueo
Disipacion energética maxima
* Tras el uso del freno de emergencia
(%]
[0}
; s
I 5
%
(@]

30/01/2013 57




Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

POCLAIN HYDRAULICS

Freno DYNA+™

P [PS1] Par

900 1200 1500 [1bf.ft]

r10 000

Par
{N.m) 0
15 000
10 000
«
)
5000 1\
>
o
0

Caracteristicas del freno
Este freno de discos mdltiples funciona de dos maneras distintas:

P (bar)

* por ausencia de presion (frenado estatico): el muelle ejerce una fuerza sobre el piston estatico que se transmite al pistén dindmico, que a su
vez a prieta los discos fijos y mdviles, garantizando asi la imovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcién de la presion de

desbloqueo.

* por presion de frenado (frenado dinamico): el control de frenado crea una presion sobre el piston de frenado dindmico, que a su vez aprieta los
discos fijos y méviles, garantizando asf la imovilizacion del eje. El par de frenado crece linealmente, en funcion de la presién de frenado.

Frenado dinamico por control hidraulico

Par de frenado max. permitido

Presion para obtener el par max. permitido

Volumen necesario para frenar

Caudal mini. de irrigacion cuando se utiliza el freno dinamico

Freno de estacionamiento por control hidraulico

Par del freno de estacionamiento (discos nuevos)

Par del freno de estacionamiento (después de 500 frenados dinamicos)

Par del freno de estacionamiento aceptable antes de la restauracion

Presién méax. de desbloqueo

Volumen de desbloqueo

Presion minima de desbloqueo para remolcado (caudal de 2 L/min)

Par del frenado dinamico de emergencia

Disipacion energética max.

c

[717]ls]1]

Valores indicativos, obtenidos en banco de prubas con inercia. Parada real sin dafios en el freno a realizan en la maquina por el conductor.

28
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

Freno de tambor (315 x 80)

Diametro de los revestimientos : @ 315 [12.4 dia.]
Anchura de la superficie de rozamiento : 80 [3.15]

Revestimientos

315 x 80 c

Material sin amianto

BERAL 1518

Recuperacién de desgaste

Automatica

Frenado dindmico por control hidraulico

Par de frenado max. continuo permitido

7 200 N.m [5 310 Ib f{]

Presion para obtener el par max. continuo permitido

71 bar [1 023 PSI]

Par de frenado max. permitido

12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Presion para obtener el par max. permitido

120 bar [1 740 PSI]

Orificio de alimentacién del cilindro del freno

Tamano M14 x 1.5

Norma DIN 74234

Fluido

Mineral Si P
DOT 3/DOT 4/ SAE J1703 No Q

Volumen maximo para poner los revestimientos en contacto

5,38 cm? [0,33 cu.in]

Freno de estacionamiento por control mecanico

Par de frenado max.

12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Esfuerzo max. permitido en el cable

3800 N [854 Ibf]

Esfuerzo para poner los revestimientos en contacto 63,5 N [14,3 Ibf]
. A 10,5 mm [0,41 "]
Trayecto para poner los revestimientos en contacto 5 12 mm 0477
A 12,5 mm [0,49 "]
B

Trayecto méax. antes de alcanzar el juego automatico

oY o

Control

14,5 mm [0,57 ']

Vista frente
al eje

Los frenos de tambor pueden manejarse por control hidraulico (freno de servicio) y mediante un cable (control mecéanico para el freno de

estacionamiento).

AN
N

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones

30/01/2013
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

OPCIONES

£y SRR

1 - Juntas de elastomero fluorado
Sustitucion de las juntas de nitrilo sefialadas en la ilustracion siguiente por juntas de elastomero fluorado.

2-S-Q-8-Sensor de velocidad instalado o predisposicion

C

Designacién

Sensor de velocidad T4 (sin direccion de rotacion)

Sensor de velocidad TR (con direccién digital de rotacion)
Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante)
Predisposicion para el sensor de velocidad

|| wn|N

Longitud Y max. = 20.9
NUmero de impulsos por revolucién = 56

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

|
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

3 - Tapa de freno sin tapon

Supresion del orificio y el tapon en la tapa.
(véase la ilustracién contigua)

5 - Irrigacion
Afadido de un drenaje adicional en la cubierta.

-

113
[4.4%5]

7 - Diamond™
Tratamiento especial del corazén del motor que aumenta considerablemente la resistencia. EI motor adquiere una tolerancia mucho mayor a los

excesos temporales de las condiciones limites de uso.

9 - Cubierta de distribucion de doble centrado

Esta opcion permite instalar un motor en la parte anterior o posterior.

@290
[11.42dia.]

]

a4 11,
[0.17]
16.5

™= oss]

30/01/2013
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11

A - Canal central

Cargaradial x 0.75
Paso de par transmisible por la parte posterior

B - Drenaje en el palier

32.5 [1.28]

Motor palier
Motor rueda

D a
mm [in]
112 [4.41] 30°
C - Medio abrasivo (junta espejo)

Algunos medios son muy agresivos. La junta espejo permite reforzar la estanqueidad del motor.

A

E - Estanqueidad reforzada
Refuerzo de las juntas y, en el caso de un motor sin freno, una placa posterior reforzada (R08 - espesor de 8 [0.314] en lugar de 4 [0.157]).
c D F P S

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

|
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Motores hidraulicos modulares MS11 - MSE11 POCLAIN HYDRAULICS

G - Fijacion especial de la llanta
Es posible realizar ciertas combinaciones distintas de las fijaciones estandar definidas en las paginas 11 y 13.

AN

H - Alto rendimiento

Estanqueidad reforzada de los pistones para aumentar el rendimiento volumétrico.
J - Eje tratado

Tratamiento térmico de las partes sombreadas.

Zonas tratadas

M - Alta velocidad
En algunas condiciones, es posible aumentar la velocidad méaxima en un 30% con respecto a los valores indicados en la tabla de la pagina 2.

T - Soft Shift™

Cambio progresivo de la cilindrada (corredera amortiguada)
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801 478 120C
801 478 190D
801 578 103E
801 578 115S
801 578 127F
A07443Q
Non available
Al14242F

Poclain Hydraulics se reserva el derecho de aportar todas las modificaciones que considere necesarias a los productos descritos en
este documento sin previo aviso.

Las ilustraciones y caracteristicas no son contractuales.

Poclain Hydraulics debe confirmar la informacién de este documento antes de realizar ningln pedido.

La marca Poclain Hydraulics es propiedad de Poclain Hydraulics S.A.

N 5
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