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Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTICAS

Inercia del motor 0.5 kg.m?

Potencia max.

Presion
max.

(1) (2

desfavorable!

cm?3rev [cu.in/rev]| cm3/rev [cu.in/rev] kW [HP] KW [HP] bar [PSI]
&8 7 2439 [1488]| 1220 [74,4]
- ®©
S32 9 3143[191,7][ 1572 [958] 110 [148]
§§ 0 3494 [213,1]| 1747 [106,5]
g 3 2 4198 [2560]] 2099 [128,0] 450 [6.527)
°© 0 1911 [116,6]
° 02 K 3000 [183,0](
38 1091 [66,5]
0nS o 110 [148]
S agp 2099 [128,0]
2 8 A 3404 [213,1](
-4 © 1395 [85,1]
© lcilindrada

@ 2cilindradas

A I
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS35

SINOPSIS

MODULARIDAD

CODIGO COMERCIAL

MOTOR RUEDA

Dimensiones del motor estandar (1110) de 1 cilindrada
Dimensiones del motor estandar (1110) de 2 cilindradas
Variantes del palier

Pernos

Curvas de carga

Variantes del palier (continuacion)

Curvas de carga (continuacion)

MOTOR PALIER

Dimensiones del motor estandar (2A50) de 1 cilindrada
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 2 cilindradas
Variantes del palier

Acoplamiento cilindrico con abrazaderas de empalme
Curvas de carga

HIDROBASE Y DISTRIBUCION

Dimensiones de la distribucién de 1 cilindrada
Acoplamientos hidraulicos

Fijaciones del chasis

Rendimiento

FRENOS

Freno posterior
Freno posterior
Freno posterior
Freno DYNA+™

OPCIONES

27
7
28

29
30

33

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones
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Motores hidraulicos modulares MS35

POCLAIN HYDRAULICS

Motor rueda

Motor palier

—J

i

MODUL

-

]
C D F
1 1 2 3

1 2 3
C m[sTsTs] [ [T 11 111

-

<<

Hidropares

* Subconjunto MS18
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modularesMS35

ARIDAD

Frenos

\

Distribuciones

Distribuciones

* Subconjunto MS18

Hidrobases

:

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucioén

Frenos

Opciones
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Motores hidraulicos modulares MS35

POCLAIN HYDRAULICS

CODIGO

I
c

D F
1 2 3 1 2 3
c| vIsT=Ts] [ T 11 CIT11
cm3/rev [cu.in/rev]| cm3rev [cu.in/rev]
N 7 2439 [148,8]| 1220 [74,4]
% 8§ 9 3143 [191,7]| 1572 [95,8]
=
§§ 2 0 3494 [2131]| 1747 [106,5] Twin-Lock™
3 2 4198 [256,0]| 2099 [128,0] Estandard S s
- 1911 [116,6] Sin fijacion 1 DP
o [%9])
= o K 3000[183,0]( c ®© Y
L ng S . Con fijacion tipo
-S) Lo 2 1091 (66,5 ) @ «orejas» 2 EQ
=} —
S o= 2099 [128,0 2 e =
So 2 A 3494 [2131] [ ] = Sin fijacién B
g - 1395 [85,1] & 3 Con fijacién tipo c B
«orejas»
D 1 cilindrada
B 2 cilindradas +
+ Sin cubierta de distribucion 0
Distribucién de 1 cilindrada 1 Bridas 1ISO DP6162 1
A Relacién 2 Conexiones ISO 9974-1
Simétrica B Relacién <2 Bridas.ISO DP6162 2
C Relacion >2 Conex!ones 1ISO 1179-1
Distribucion de 2 D Relacién 2 e oo o 4
ilindradas Twin-Lock™ Relacion <2 ridas
?Isgntrizoahsor;:?)) ¢ E R;:z:g: >3 Conexiones 1SO 11926-1 7
— Bridas ISO DP6162
Distribucién de 2 G Relacion 2 Conexiones SO 9974-1
cilindradas Twin-Lock™ H Relacion <2 Conexiones ISO 11926-1 A
(Sentido antihorario) J Relacién >2 v
All]8
Sin fi
infreno Placa reforzada RJ11]8
© Tapa de proteccion |F|1]2
n fijacion con el paliero la  [freno de del freno cortada Fl1]9
c Frenos bierta de distribucié taci ient —
5 cubierta de distribucién estacionamiento  [Tapa de proteccion | T [ 1]2
é del freno roscada Tl119
= . Al3]5
g Sin freno Placa reforzada R]13]|5
v Tapa de proteccién plals
P |renos  [fiacion con el palier ola |freno de del freno cortada
cubierta de distribucién estacionamiento  |Tapa de proteccién | T|4 ]2
del freno roscada TI5]0

12/06/2012



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modularesMS35

COMERCIAL

Para palier con eje macho

Canal central

Drenaje en el palier

Estanqueidad reforzada

Fijacion especial de la llanta

Tratamiento térmico del eje

P S
1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEEEpEEEREN
Para freno de tambor
0  Sin palier Sin cable 4 y
1  Sinfijacion Salida de cable a la derecha 5 %/Iorf:;og
2  Fijacién tipo «orejas» Salida de cable a la izquierda 6
6  Motor par
7  Palier DYNA+™ DYNA+™
Sin freno 0
v Con freno 1
Sin eje 0 v
10 x 324 sobre 3335 1 Sin opcion ni adaptacion 0
8 x @22 sobre @275 3 Juntas de elastomero fluorado 1
8 x @17.5 sobre @235 4 Sensor T4 de velocidad instalado 2
12 x @22 sobre @275 5 Tapa de freno sin tapon 3
10 x @24 sobre @225 6 Irrigacion 5
Palier sin freno de tambor G Etalier in(;j:nstrial 6
; iamon 7
Freno de tambor (432 x 102) I\D/Ig_?ral :f Predisposicion al sensor de velocidad 8
A A
B
E
G
J
S

Sin pernos

Con pernos + tuercas

Con pernos

Agujeros roscados M

Ejes machos

slowln - -

Estriado NF E 22141 1
Estriado DIN 5480 5
Eje hembra para abrazadera de empalme L

Sensor TR de velocidad instalado

:

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucioén

Frenos

Opciones
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Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Instrucciones:

Este documento esta destinado a los fabricantes de las maquinas que incorporan productos de Poclain Hydraulics. En él se describen las
caracteristicas técnicas de los mismos y se especifican las condiciones de instalacién para asegurar un funcionamiento éptimo.

Este documento incluye avisos de seguridad importantes, sefialados del siguiente modo:

>

Asimismo, el documento incluye instrucciones esenciales para el funcionamiento del producto e informacién general, sefialadas del siguiente
modo:

i
I
C
&
+9
a8

2 uf

Cabe recordar que las vistas proyectadas que figuran en este documento se han realizado con el sistema métrico.
Las medidas indicadas en las ilustraciones aparecen expresadas en mm, asi como en pulgadas (medida en cursiva, entre crochetes).
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS35

MOTOR RUEDA

Dimensiones del motor estandar (1110) de 1 cilindrada

209 kg [460Ib]

V)

269 kg [692 Ib]

Q@

5,00 L [300 cu.in]

4,00 L [240 cu.in]
R

2x8 @225 *0% - e 502 max. [19.76 max.]
[2x8 0.89 dia.’_ ggggg 1 § " 337.35+1.7 [13.28 20.067] 1j?,4.5
‘“-,: 25 [0.98] — 56.5 !2,22! [ ] o
= 16 [0.63] T [13.15 dia.] m}_,_r_ | 1 ! R-L
' !r X
| ! »
i e
— | i g
g w o
o3 °§.‘ 3} E
g .%i q @ 3
8|3 |
8 |2
= o;
2
A _ T m
[}
28 [1.10] | |, 114 B
\ @440 ([17.32dia] 482 max. [18.98 max.] [4.49]

Dimensiones del motor estandar (1110) de 2 cilindradas

)

209 kg [460 Ib]

269 kg [692 Ib]

2x8 @225 0%
T Y

.'_7“—0—.._
[2x8 0.89 dia.” mm-s ]
R 35 | B

N N ,paq’rf.ss} |. (1.38] %, ,A

,

L 9385
[15.16 dia.]

/

177

@485
[19.10diaj -

| 145 [5.71]
\ @440 [17.32 dia]

145 [5.71] | h{

©390 [15.35 dia.]

148,0 [5,83]
@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]

183,5 [7,22]

25 [0.98]
16 [0.63]
15087

@

5,00 L [300 cu.in]
Y_ A

502 max. [19.76 max.]

4,00 L [240 cu.in]

]— 33735517 [13.28:0067]

89 (3.50]
. @334 47.5 [1.87] |,
| [13.15dia]] 10 [0.39]

[11.06 dia. {55 ]

]

- 0.006

o

@c
[14.96 dia.

1]
-015

@380

28 [1.10] | |, 114

482 max. [18.98 max.] .49

12/06/2012
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Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

L
mm [in] mm [in]
338 24 24
[13,31] [0,94 dia.] [0,94]

300,5
[11,83]
301
[11,85]
300,5
[11,83]

305,5
[12,03]

i

@22
[0,87 dia.]

@22
[0,87 dia.]

@24
[0,94 dia.]

212,0
18,35]

[8,86 dia.]

@275
T2 s e [10,83 dia.]

44
[1,73]

Pernos
o+ D W
mm [in] N.m [Ib.ft]
M16 x 1.5 210 [0,83] 300 7221,3]
Distintos 250 [0,98 600 [442,5
pernos 5 [0,20] [0,98] [442,5]
M22x 1.5 26,0 [1,02] | o7 695 [512,6]
Tornillos M6 x 1.5 23,0 [0,91] 250 '184,4]

(*) Los pares de apriete son los correspondientes a las cargas indicadas.
(1) Llanta : Par de apriete propuesto para fijaciones de llanta (revestimiento de acero Re > 240 N/mm? [> 34 800 PSI]).
(2) Estandar : Par de apriete propuesto en los demas casos (carcasa de acero Re > 360 N/mm? [> 52 215 PSI]).
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS35

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas

Estatica: 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamica: 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cédigo 0, sin

carga axial con el par max.

300

[1]1f21]0]

Duracién de los rodamientos

mm

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién
media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin

carga axial.

1210 8 6 4 2 0 -2 4 -6 -8-10.12
P PR

Modularidad y
Cédigo comercial

1 2 3 4
100 +
|- 20 000
P ﬂl]:m]
U] v o
300 200 100 o -100 ~200 -300
fjﬂslﬁfkgff-f-ﬁfﬂ‘" 1.8 & 4 2 8 -2 4 5 -5-10
7 i Fr-0 PRSP IR, P, S S P P
L 60 000 - #0000
150
200 b 20 000
| 40 000
[1]3]1]0) o
1 2 3 - 20 000

P /TH]'F'”W

+ o
0 -100 -200 -300

50 | | | ok 10000
] [']] ]

Motor rueda

Motor palier

300 200 100 300 200 100 0 -100 =200 -300
10 4.2 2,4 B B0 0.8 6 4.2 2.4 £ 810
oot 4.3. g.2-¢ 899 JRLL L. S . P O g, |
- 40000 | 40 000
Stat
150
HHR
1 2 3 4
100 {
p Led 20000
L=2
EZ > -
=S5,
4:10
] r [
300 200 100 o =100 =200 300
0t ¢.4.3.0. 24,8410
200
|- 40000

5 é}{\\ 10000

Hidrobase y
Distribucién

12 4 o -4 -8 12
00 Pt Lt ey
= 40 000
150 P 0 ) p— W= — |
Dyn 30 00
1 0 SR 7 8 o o o 1O
1 2 3 4
p = I l] []n i - 10 00c
] + —t— o
400 200 [ 200 400

AN

- 30 000
- 20 000

‘-mm
|

Frenos

Opciones

12/06/2012




Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier (continuacion)

C D F P s
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
msTels] [ O] T T CITTT] I TTTT]
L
mm [in]

@275 363
[10,83 dia.] [14,29]

24
[0,94 dia.]

[13,86]

362
[13,19 dia.] [14,25]

0
e [ ;
432 x 102 k3

12 12/06/2012



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidréulicos modulares MS35 \

Curvas de carga (continuacién)

Cargas radiales permitidas

Estatica: 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamica: 0 rev/min [0 RPM], cilindrada cédigo 0, sin

carga axial con el par max.

Duracién de los rodamientos

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién
media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin

MM carga axial.

11KJ3]0
1qLj3]0
T 2 3 4
P
350 x 60
|08| 6 4 2 0 -2 4 -6 -8 -10
A i
L 60 000
11GJ1j0 i it
1IK|3j0 L 40 000
L=5
ANEE 2
1T 2 3 4 100 - - 100 %L-z/\_mm
/L:an
P ' =0
432 x 102 i "ﬂu] 0 0 0
0 300 200 100 II) -100 =200 =300

A

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones

12/06/2012
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Motores hidraulicos modulares MS35

POCLAIN HYDRAULICS

14

12/06/2012



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35

MOTOR PALIER

Dimensiones del motor estandar (2A50) de 1 cilindrada ﬂ 188 kg [4141b] |248 kg [546 Ib]
4‘ 5,00 L [300 cu.in]| 4,00 L [240 cu.in]

L 1
408.5 [16.08]

60+1.15 388 [15.28]
R L 29022557  [236t004) ‘ i 330 [13] 1
J
25 [0.98] ;'III [2x9 0.89 dia.*0.0098 ] 15 3 @333 | +4—|-—D
7 -0.0039 [0.59] = ial . R-L
: ‘ [13.15 dia] tda) | /] | Rl
A o
O B—— ) o
azr ]7| o ]
Nz §
X Sl |
1223 3 | €|
_,_ 3| o -l ®
o 2|
. 1278 8
_‘_%_; g
Sz |
‘f o x|
: VA

o
[16.73 dia.] 12 8 8
A\ \_ - e —_
_____ 2 N 2385 580 max. [22.83 max.] | o]
[15.16 dia.] = = g
Dimensiones del motor estandar (2A50) de 2 cilindradas & 198 kg [4361b] |152 kg [334 Ib]
v [ 3001 1180 cu.in] 2,50 L 150 cu.in]

+025 . 407.5 [16.04] .
2x9 @22.5 -0 Y 80115 |, 363 [14.29]
0.89 i 00098 1 [2.36 £ 0.045] 321[12.64] -
oogdelom! 55 | 35 15 f = 8
NG TN e N g IR ~ 0348 334 AR
N Y - {0,59}‘ 13.7 dia.] [13.15 dia.]. A
v12° — 4l ¥t J P R

@gc

@250 [9.84dia]

0425
[16.73 dia.]

S
@330 5,5 [12.99 dia. ] s]

»12°

| . 1 )
145 (5.71] | {445 p7gy | \23080 [15.16dia]
.

388 [15.28] l ul
580 max{22.83 max.] |

@385 max[15.16 dia.max.] |

148,0 [5,83]

63,5 [2,50]

183,5 [7,22]

12/06/2012 15



Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
m[s[=Ts] OO0 O O] O] I TT
B D F
c mm [in] mm [in] mm [in]
Estriado DIN 5480
l2]Al5]0] @Nominal 120 [4,72] R3 o % M6 110
T2 @ < Mbdulo 5 [R0,12] x [4,33] & g
. Z 22
Estriado NF E22-141 % v
[2]A]1]0] @Nominal 120 [4,72] R3 o M6 110 A
. X E
S7 0 Modulo 3,75 [R0,12] [4,33] £
Z 30
[6][A] L] 0] 140 323 o200 5i&
T2 3 4 [5,51 dia.] [12,72] [11,42 dia.] :TS', - ]
. _
-.GC"L. 1 = |
Estriado DIN 5480
|2]A]5]0] @Nominal 90 [3,54] R3 5% Mia 90
L2 %4 Modulo 3 [R0,12] X [3,54] o s
.
* Palier MS18 2 28
Estriado NF E22-141 i i
2[A[1]0 i 90 /3,54 R3 90
Lelalile] e N R0,12] 2x Mi4 sy b o
. P ’ ’
* Palier MS18  Z 34

Acoplamiento estriado

Norma NF E 22-141

Angulo de presién 20°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

Norma DIN 5480

Angulo de presién 30°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

@J H10

N : & Nominal.
Mo : Mddulo.
Z :N°de dientes.

K Correccion Tolerancia
mm [in] Mo mm [in] pm  [uin]
109 2,25 +87/0

5
[4,29] [0,09] [+3.425/0]
109 375 3 +104 /0
[4,29] ’ [0,1181] [+4.094 /0]
89 3 1,35 +68/0
[3,50] [0,05] [+2.874 /0]
89 25 2 +104/0
* Palier MS18 [3,50] [0,0787] [+4.094 /0]

Tolerancia general : £ 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.
Tratamiento de endurecimiento para obtener R = 800 a 900 N/'mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI].

16 12/06/2012



POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35 \

Acoplamiento cilindrico con abrazaderas de empalme

0,5

[0,0197]

R min. : 640 N/mm? [132 800 PSI]

Curvas de carga

Modularidad y
Cédigo comercial

Duracién de los rodamientos

Cargas radiales permitidas

Estatica: 0 rev/min [0 RPM] O bar [0 PS]] L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presion

Dinamica: 0 rev/min [0 RPM], cilindrada codigo 0, sin media), con fluido 25 ¢St, cilindrada codigo 0, sin %
carga axial con el par max. mm carga axial. %
S
o
-2
300 =" =
- 60 000
2|A]5]0
200
21|Aj1}0 i o
1 2 3 4
P 100 )
- 20 000 =
<
a
0 L 5
60 -60 °
=
2 1 o -1 -2
PR, S SRS LU A
St [ L 50 000
i
100 ! | ! 1 | ! |
[6JA]L]O] i
1 2 3 4 >c
L 20 000 % g
Qo
il
L] T . | ! T 0 'Oﬁ
60 30 0 -30 60 :EE
3 2 1 o
300 |
|- 60 000
2|A]5]0 - 35 60
21Aj1}0 B @
1 2 3 4 - =
P : o
[
. Dol
Palier MS18 m
o
N g
[0)
=
2
)
o3
@]
G G
c mm [in] e mm [in]

[2[A]1]o] 129 508 [2]A]1]0] 1085 (4272
[2]Al5]0] 129 508 [2TAT5]0] 1065 4,193
[6TATL]0] 3875 1.53 * Palier MS18

12/06/2012 17




Motores hidraulicos modulares MS35

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35

HIDROBASE Y DISTRIBUCION

Cc D F P S
3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

1 1 2
mlsTss] [ CT T CTT] CTTT] CTTTTT]

Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada & 100 kg [2211b] | 140 kg [307 Ib]
v" 2,70 L [162 cu.in]| 3,40 L [204 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
HEE 1]B]9]
+0.25
2x8 @22.5 .01
. +0.0098 120 1345
‘rzxs 0.89dia._ ;55 1 7525 @72 T — [5.30]
R P4 ~L [2.27] D
SN 4 _93 1 [ = =
N e L L) o . R-L
AT X
3. |5) g
SO oG
* — {
8| © &
o= I < ol ®
g8 B = z
= & ( Z,
"y :
gl =3
2] H 8
8 N
@485 .. | J s
[19.10dia] 1p° N = i |
L/ 28 114 B >‘\C
[17.32 dia.] @390 [15.35 dfa.}f T @390 [15.35 dia.] ‘ﬁ‘iﬁ}"’l‘l“ﬁ'}“ﬁ}—"l‘ e "| %'g
23
F=
=
148,0 [5,83] To
@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]
183,5 [7,22]
Estriado del bloque cilindro
(segln la norma NF E22-141)
Nivel sobre 2 medidores
DA
mm [in] =
90 [3,543]
19
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O Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribucién de 2 cilindradas ﬁ 98 kg [2151b] | 136kg [299 Ib]
+a 2,82 L [169 cu.in]| 3,32 L [199 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
[TcT ]
2x8 @22.5° 0% 2545 [10.02]
120 134.5
. +0.0098 e e . Y
[2x8 0.89 dia._ ) .0 ] Y A4.72] i 15.30]
47[1.85] lL/.>
v AR
10039 || | | ’( ' R-A
|_ 1 x
[ = ] "‘" |’ =
~ = B ] "%
éc TEE ' s
N olg
= i H18 =
= & "I ] | ¥
— = —
= = “
R i <8
2 [=]
s = v3
| |
- - A
) W _ a1 | | 1a | B |
¥ p 3 1a. 5 1a. -+ + {
[17.32 dia] @390 [15.35 dia.] @390 [15.35 dia.] [1.22] [4.49]

148,0 [5,83]

@375 [14,76 dia.]

63,5 [2,50]
183,5 [7,22]

C
B
C
D
E
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS35

Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada (MS18)

82kg [1801b] | 92kg [202Ib]

A
@

1,95 L [117 cu.in]

2,12 L [127 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
1{2] | 1] |
. 170.7(6.72]
56 56 o sse1]
89.2(3.52] v A
2 425 max.
[16.73 dia. max.j i
i 2 =
i *3 S:
— = =
8] ia o
T ] 5
v g 2
‘. N
A=) =
& o
s o5
(=]
(4]
93857 \
[15.15 dia.]

0.25
2x5 @ 225010

@341

[2x5 0.89 dia. - 6005] [13.42 dia. ]

Dimensiones de la distribucion de 2 cilindradas (MS18)

}__ 242.8 max.[9.56 max.] U |
B

221 max.[8.7 max.]_

91 kg [200 Ib]

Vi

111 kg [245Ib]

)

1,95L [117 cu.in]}

2,12 L [127 cu.in]

Hidrobasey
Distribucion

D D
1 2 3 1 2 3
72.
8
12 0.47]
Y 164.2 [6.46]

89.2 [3.52]

[

o

85 i
b~

2]

m.

o

=

-o

b=

108 8
[4.25] S

[
I

+0.25

222 max. [8.74max.]._

202.2[7.96]
; 178.2(7.02] ‘

-

g

oo

&

3

o

i =

] H‘R XD o3

- (] =]

Q 8

(o]

| |

2x5@ 225010

T19
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,84] 2736 [10,77]
45,00 [1,77] 45,0 [1,77]

121,50 [4,78] 1285 [5,06]

254 max. [10 max.]

12/06/2012

21




Motores hidraulicos modulares MS35

POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribucién de 2 cilindradas simétricas

19kg [421b]  P5,1kg [55Ib]

o>

(MS138) . .
: ) . . 0,40L [24 cu.in]| 0,50 L [30 cu.in]
Este motor no tiene sentido preferente en pequefias cilindradas
D D
1 2 3 1 2 3
| [2] | HAR
o AD5 219 [8.62] B
T X s 199 [7.83]
o FResn L
@425 = = (L2951 :
(16.73dia]s Y
e
T g :
Lo ;‘3 i og
el %
&
L S
| 3
b RN _I_ g-
)
oo
l 2
o)
oy
o]

[15.16 dia.]
+0.25 /

2x5 @ 22.5 -0.
X 0.10 | @338

176 [6.92]

204 [8.03]

[2x5 0.89 dia. - 0.0039)  [13.3 dia]

251 max. [9.88 max.]

Dimensiones de la distribuciéon de Twin-Lock™ / 2 cilindradas

& 19kg [421b] P51 kg [55Ib]

(MSI8)

D D
1 2 3 1 2 3
110[4.33] 110[4.33]

4‘ 0,40 L [24 cu.in]| 0,50 L [30 cu.in]

m——

72.6/2.85] Il 72.52.85] 202.2 [7.96]
35 Il 12 | - 782 (7.0 _,
164.2 [6.46]
i
—
; gl 8| B g5 *
3| gl 8 B g WS
5= = = L7 sty ‘o —
= [k xp=
:; (&) °$
@ 385 N s g
[15.16dia.] 15"y S} a
|
2x5 @ 24 030 80213.62]
[2x5 0.94 dia. - 0.0036] [13.46 dia. max.] 219 [8.62 max.]
_ 251 max. [9.88 max.] |
T19
98,5 [3,88] 114,3 [4,50]
250 [9,84] 273,6 [10,77]
- 45,00 [1,77] 45,0 [1,77]

121,50 [4,78] 128,5 [5,06]
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Dimensiones de la distribucién de Twin-Lock™ 19kg [421b] R5,1kg [551b]

P

0,40 L [24 cu.in]| 0,50 L [30 cu.in]

D D
1 2 3 1 2 3
HEN
10[433]110/433_

726288, | 725285
| 35 1l I ‘
|

178.2 [7.02]
1642 6.46] _ /

1
i = — ¥
8 8 3. -
R =, * o w 8
3 8| o £ 5
Sl e s ° 8
=l o - f— Kﬁ!
-l At s
 pazsmax'” = XD =
[16.73 dia. max.] ‘o ol =%
@385 ) S} g
- 115°) S| '
[15.16dia.] 15"y _ v &
L
+0.25 -
2x5@ 24 010 ; \ i o < 89.2[3.52] ‘
[2x5 0.94 dia. - 0.0036] [13.46 dia. max.] 219 [8.62 max.] B
. 251 max. [9.88 max.]_|

Hidrobasey
Distribucion
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R-A1
A2-Y
Acoplamientos hidraulicos / PR S
Conexiones i
! XXD
M|S|3|5
J
DYNA+™
Normas Normas Alimentaciones Drenaje Control Control del Control del Control del ~ Control del
antiguas 28cilindrada  freno de freno freno de freno de
estacionamiento  del tambor estacionamiento  servicio
S35 R-L 1, 2 X XT X XD
O 9 IS0 6 162 ISO 6 162 5\ 35 pN400 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M #%4x15
— DIN 3852 1SO 9 974-1
R-A 1, 2 Y X X XD
1 SO06162 ISO 6162 h\o5pPN400 M 22x15 M 18x1.5 M 16x1.5 M 16x1.5 M #%4x15
Q DIN3852 SO 9 974-1
7 ISO 6 162 ISO 6162 b\ o5 pPN400 T116-12 UNF 9/%6"-18 UNF O/ 16"-B UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
SAEJ514 1SO 11926-1 3/4"-16 UNF
S 18 R-L 1, 2 X X XD
A SAEJ5% 1SO 11926-1 1'116-12 UNF 7/8"-14 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
© 3/4"-16 UNF
B , SO6162 ISO 6162 H\19PN400 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M #4x15
5 DIN 3852 ISO 9 974-1
o
= 2 1SO 6 162 ISO 6162 H\19PN400 m? @17, M 16x1.5 M #%4x15
o BSPP ISO 1179-1 [V2" dia.] [3/8" dia.]
4 NFE48050 I1SO 9 974-1 M 27x2 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M #%4x15
7 ISO'6 162 ISO 6162 N 19 PN400 7/8"-14 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
SAE J5% 1SO 11926-1 3/4"-16 UNF
R-A 1, 2 Y X X XD
A SAEJ5% 1SO 11926-1 1'116-12 UNF 7/8"-14 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
, Soe67e2 ISO 6162 5\ 19pN400 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M 16x1.5 M #%4x15
DIN 3852 1SO 9 974-1
§ o [SO6T62 ISO 6162 5\ 19pN400 M 22x15 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M #%4x15
k) DIN3852 SO 9 974-1
S 4 NFE48050 1SO 9 974-1 M 27x2 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M 16x1.5 M #%x15
6
~ 4* NFE48050 ISO 9 974-1 M 27x2 M 22x15 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M #x15
7 ISO 6 162 IS0 6162 19 PN400 7/8"-4 UNF  3/4"-16 UNF /10" UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
SAEJ5% 1SO 11926-1 3/4"-16 UNF
7+ 1506762 ISO 6162 N 19 PN400 7/8"-14 UNF  7/8"-14 UNF O/16"-18 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
SAE J5% 1SO 11926-1 3/4"-16 UNF
< R-A1 A2 1, 2 Y X X XD
= 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF 9/16"-18 UNF
<€ A  SAEJ5#M SO 11926-1 T¥16-12UNF 1'116-12 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
S) 7/8"-14 UNF 3/4"-16 UNF 3/4"-16 UNF
—
= , SO6762 ISO 6162 5\ 19 pN400 M 27x2 M 22x15 M 16x1.5 M 16x1.5 M 16x1.5 M #4x15
S DIN 3852 1SO 9 974-1
~
; ISO67m2  1SO 6162  \19pN400 TUM6-12UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF O 6 18 UNF 3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF
SAE J5% 1SO 11926-1 3/4"-16 UNF
ISO 9 974-1 M 14x15 X XD
Presiones MS jarppsy 230 [6527] 450 [6527] 1 [15] 30 [435] 30 [435] 120 [1740] 30[435] 120 [1740]
max. M SE 400 [5802] 400 [5802]
*: Distribucion simétrica unicamente
ﬁ Se recomienda utilizar los fluidos indicados en el manual de
2 _J instalacion genérica de motores N° 801578122A.
a Para conocer los pares de apriete de los racores, consultar el
H impreso “Instalacion genérica de los motores”,
—
n° 801578122A.
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Motores hidraulicos modulares MS35

Fijaciones del chasis

ZM (1)
mm [in]

330
[12,99]

MS18

315
[12,40]

380
[14,96]

MS35

330
[12,99]

*: Valores min. segun el par y la carga de transmision.

250
[9,84]
(1) 40,3 [+0,012]

402 [+0,008]

0,2
[0,008]

410 Nm
[302,4 Ib.f]

Hidrobasey
Distribucion

12/06/2012
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Motores hidraulicos modulares MS35

POCLAIN HYDRAULICS

Rendimiento

Rendimiento total

Valores medios ofrecidos a titulo indicativo,
para el cédigo de cilindrada 0, tras 100
horas de uso con fluido hidraulico HV46 a
50°C [122°F].

ba

400 1//)\ - 6000
[o87/

| 1% \ e

P /;/ 10'96 us>\ - 3000

100 fH{{ [ - D\)‘ [
2™

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 %

20 000

15 000
10 000

5000

A

Par real de salida

tr/min
RPM

200

50 100

16 000

8000

4000

26
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35

FRENOS

Freno posterior

T12-T19

F12 - F19

Desbloqueo de emergencia

g M16

140 N.m
DF  [03mbf

Principio del freno
Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presion. El muelle ejerce una fuerza sobre el piston, que a su vez
aprieta los discos fijos y méviles, garantizando asi la inmovilizacién del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcién de la presién

de desbloqueo.

[T]2]o]

Par de frenado de estacionamiento a O bar en el carter

(freno nuevo) 11 840 Nm [8 730 Ib.ft]
Par de frenado dinamico de emergencia a 0 bar en el carter
(permite realizar 10 frenados de emergencia max.

Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter® 8 880 Nm [6 550 Ib.ft]

7 695 Nm [5 680 Ib.ft]

Presion min. de desbloqueo 12 bar [174 PSI]
Presion max. de desbloqueo 30 bar [435 PSI]
Capacidad 170 cm?® [10,4 cu.in]
Volumen de desbloqueo 40 cm?® [2,4 cu.in]
123699 J

Disipacion energética maxima

* Tras el uso del freno de emergencia

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones

12/06/2012
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Motores hidraulicos modulares MS35 POCLAIN HYDRAULICS

Freno posterior

C D F P S
i 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

m[sss] [ CT T [eIels] LI T T CTTTTT]

Desbloqueo de emergencia

= M6

D¥ 190 N.m [140 Ib.ft]

Principio del freno
Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presién. El muelle ejerce una fuerza sobre el piston, que a su vez aprieta
los discos fijos y moviles, garantizando asi la inmovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcion de la presion de

(et
» S

28 12/06/2012

(%

Par de frenado de estacionamiento a 0 bar en el carter
(freno nuevo)

Par de frenado dinamico de emergencia a 0 bar en el carter
(permite realizar 10 frenados de emergencia max.

Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter*
Presién min. de desblogueo

Presién max. de desbloqueo

Capacidad

Volumen de desbloqueo

* Tras el uso del freno de emergencia




POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35

Freno posterior

Desbloqueo de emergencia

T42 : M16
T50 : M20

Gy 142 340 Num [251 b f]
T50 : 440 N.m [324 Ib.ft]

Principo del freno

Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presion. El muelle ejerce una fuerza sobre el pistén, que a su vez
aprieta los discos fijos y moviles, garantizando asi la inmovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcion de la presion

T5]0]

Par de frenado de estacionamiento a O bar en el carter
30 000 Nm [22 130 Ib.ft]

(freno nuevo)
Par de frenado dinamico de emergencia a 0 bar en el carter

19 500 Nm [14 380 Ib.ft]

(permite realizar 10 frenados de emergencia max.
Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter®

22 500 Nm [16 600 Ib.ft]

12 bar [174 PSI]
30 bar [435 PSI]
450 cm?® [27,5 cu.in]
135 cn? [8,2 cu.in]

Presién min. de desbloqueo
Presién max. de desbloqueo
Capacidad

Volumen de desbloqueo

* Tras el uso del freno de emergencia

Modularidad y
Cédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucién

Frenos

Opciones

12/06/2012
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Freno DYNA+™

c D F P s
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
m[sT=Ts] O T [0 1] EIsIeTe] LI T T 1T
Par Par
(N.m) P [PSI] [Ibf.ft]
0 300 600 900 1200 1500
18 000 L L L . .
/.waoo
12 000 —q 7
,“\\C /
: >
)
6000 \%o // L5000
o 0
0 20 40 60 80 100 120
P (bar)

Caracteristicas del freno
Este freno de discos multiples funciona de dos maneras distintas:

* por ausencia de presion (frenado estatico): el muelle ejerce una fuerza sobre el piston estatico que se transmite al pistdn dinamico, que a su
vez a prieta los discos fijos y méviles, garantizando asi la imovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcion de la presion de

desbloqueo.

* por presion de frenado (frenado dinamico): el control de frenado crea una presion sobre el piston de frenado dinamico, que a su vez aprieta los
discos fijos y moéviles, garantizando asi la imovilizacion del eje. El par de frenado crece linealmente, en funcion de la presién de frenado.

Frenado dinamico por control hidraulico

C

|7|3|3|1|

Par de frenado max. permitido

Presién para obtener el par max. permitido

Volumen necesario para frenar

Caudal mini. de irrigacién cuando se utiliza el freno dinamico

Freno de estacionamiento por control hidraulico

Par del freno de estacionamiento (discos nuevos)

Par del freno de estacionamiento (despues de 500 frenados dinamicos)

Par del freno de estacionamiento aceptable antes de la restauracion

Presion max. de desbloqueo

Volumen de desbloqueo

Presién minima de desbloqueo para remolcado (caudal de 2 L/min)

Par del frenado dinamico de emergencia

Disipacion energetica max.

Valores indicativos, obtenidos en banco de prubas con inercia. Parada real sin dafios en el freno a realizan en la maquina por el conductor.

30
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35

Freno de tambor(432 x 102)
Diametro de los revestimientos : @ 432 [17 dia]
Anchura de la superficie de rozamiento : 102 [4]

Revestimientos

Material sin amianto

Recuperacién de desgaste

Frenado dinamico por control hidraulico

Par de frenado max. continuo permitido

Presién para obtener el par max. continuo permitido
Par de frenado max. permitido

Presion para obtener el par max. permitido

Fluido

Mineral

DOT 3/DOT 4/ SAE J1703

Volumen maximo para poner los revestimientos en contacto
Freno de estacionamiento por control mecanico
Par de frenado max.

Esfuerzo méax. permitido en el cable

Esfuerzo para poner los revestimientos en contacto

Vista frente
al eje
A

Trayecto para poner los revestimientos en contacto

W|>|w|>

Trayecto max. antes de alcanzar el juego automatico

Control

Los frenos de tambor pueden manejarse por control hidraulico (freno de servicio) y mediante un cable (control mecanico para el freno de

estacionamiento).

Cable

Frenos

N
=)
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32
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS35

OPCIONES

Cc D F P S

i1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

mM|s]3]s]

O] O] CT1 7 CTT 1] CTTT
£ SR

1 - Juntas de elastémero fluorado

Sustitucion de las juntas de nitrilo sefialadas en la ilustracion siguiente por juntas de elastomero fluorado.

2-S-8-Sensor de velocidad instalado o predisposicion

C

Designacion

Sensor T4 de velocidad instalado 2 | A A-A
Sensor TR de velocidad instalado (direccion de la rotacion) S |

e
Predisposicion para el sensor de velocidad 8 E

e

s

ha

3[0.12]

Longitud Y max. = 17.3
Numero de impulsos por revolucién = 60

MS35

Opciones

|
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3 - Tapade freno sin tapon

Supresion del orificio y el tapén en la tapa.
(véase la ilustracion contigua)

F12 P35
Disponible ] °

5 - Irrigacion

Anadido de un drenaje adicional en la cubierta.

MS18 MS351C

6 - Palier industrial

Reduccion del valor de precarga de los rodamientos en aproximadamente un 50% con respecto al valor nominal.

AN

7 - Diamond™

Tratamiento especial del corazon del motor que aumenta considerablemente la resistencia. EI motor adquiere una tolerancia mucho mayor a los
excesos temporales de las condiciones limites de uso.

A - Canal central

mm [in]

668
[26,30]

Carga radial x 0.75
Paso de par transmisible por la parte posterior
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B - Drenaje en el palier

Motor palier
Motor rueda

mm [in]
193 [7,60]

E - Estanqueidad reforzada
Refuerzo de las juntas y, en el caso de un motor sin freno, una placa posterior reforzada (R35 - espesor de 15 [0.59] en lugar de 6 [0.236]).
c D F P S

3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

1 1 2
m[sas] [ [T T [RIsTs] [T T T 1 [ETTTTT]
e

G - Fijacion especial de la llanta

Es posible realizar ciertas combinaciones distintas de las fijaciones estandar definidas en las paginas 10.

ey

J - Eje tratado

Tratamiento térmico de las partes sombreadas.

Zonas tratadas

Opciones

|
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801 478 123F
801 478 193G
801 578 106H
801578 118V
801 578 130J
A07447U

Non available
A14245)

Poclain Hydraulics se reserva el derecho de aportar todas las modificaciones que considere necesarias a los productos descritos en
este documento sin previo aviso.

Las ilustraciones y caracteristicas no son contractuales.
Poclain Hydraulics debe confirmar la informacion de este documento antes de realizar ningun pedido.
La marca Poclain Hydraulics es propiedad de Poclain Hydraulics S.A.

POCLAIN HYDRAULICS




